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Άσκηση 1 

Να κατασκευαστεί ένα όχημα που να κινείται μπρος – πίσω χρησιμοποιώντας έναν 

κινητήρα και έναν αισθητήρα. Θα πρέπει να δημιουργείται αυτοματισμός. 

 

Άσκηση 2 

Να κατασκευαστεί ο παρακάτω γερανός και να προγραμματιστεί ώστε να περιστρέφεται με 

τα βελάκια κίνησης. 

Οδηγίες κατασκευής γερανού 

https://sainia.gr/images/Robotics/mathimata/_2022_2023/Robotics_1/Mathima_15_geranos.pdf

