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Mwc kavoupe tn ovvdeon Scratch pe Lego WeDo

e ¢ pia uttodoxr usb Tou uttoAoyioTr Bdafoupue 10 BLED.

e Avoiyouue ToV UTTOAOYIOTH.

e EkTeAoupue 1o Tpdypauua S2Bot.

e Avalnrtoupue 10 hub Tou Lego WeDo.

e Ortav yivel n ouvdeon, Ba gupavioTei Eva TTPACIVO Xpwua ato S2Bot 1Tou
Ociyvel 6T T0 Lego WeDo ouvdébnke o1o S2Bot.

e A@ouU cuvdéoouue ato hub Tov KivnTipa A Tov aiocBnThpa Tou BEAoUNE va
XPNOIUOTIOINCOUKE OTO TTPOYPAUUA Jag, attoBnkeuouue To template. Agv
KAgivoupe 10 S2Bot.

o Kavoupe dITTAS KAIK 0TO €Ikovidlo Tou template TTou atroBnkeluoape 1
avoiyoupe 1o Scratch kal atd Tnv €mmAoyr] «Avolyua» avoiyouue 1o template
TTOU SNUIOUPYACAE TTPIV.

e MOAIG To KAvoupe, Ba doupe oTo S2Bot akdua £va TTPAcivo KUKAGKI TTOU
Ociyxvel 0T ekTOG aTTd TO Lego WeDo, Twpa cuvdEédnke kal To Scratch.

e 270 panel evioAwy Tou Scratch «AAEeG evTOAEG» Ba u@AVIOTOUV Ol EVTOAEG

yia 1o Lego WeDo.

EipaoTe £TOIM0I TWPA VA YPAWOUE TO TTPOYPAUMA VIO TO POUTTOT TTOU OXEOIACOULE.



H mpwtn pag poUmoTIKY) KATAoKEUN

Y&pomhdavo

O MPOYPAULATIONOG

O1 evTOAég yia TV Kivnon Tou udpotrAdvou omopds tou | MoveMotor

Kat’ apxrjv ammo 1o maveA AAAeg EvToAég TTatdw oT0
«AnUIOUPYAOTE éva TETPAYWVO EVTOAWV» Kal OVOUALwW TO TETPAYWVO EVTOAWY A TO

MTTAOK evioAwyv MoveMotor.

Ortav Ba Eekivape To TTpdypauua, To Scratch Ba {nTael va eKTeEAEOTEI QUTO TO PTTAOK
evioAwv. " autév Tov AGyo Kal TTPIV TTPOXWPACOUNE TTAPAKATW, aG KAVOUUE Kal TO
KUPiWG TTPOYpauua.
1. MNdaw oTo mdveA evioAwv ZupBdavTa kail ETMAEYwW TNV evioAr Otav oTo
MPACIVO oNUAIAKI YivEel KAIK...
2. kai kahoUupe atrd 1o TTaveA AAAeg EVTOAéG TNV £VTOAN TTOU QTIGEQME
(Movemotor).
3. TéAog Ba mpooBEaoupe atrd 10 TTaveA eviodwv EAgyxog Tnv evioAn

ZTAUATNOE.

‘Orav oro

MoveMotor




Otav Ba douAéyoupe oto Scratch kal To WeDo pe KIVTAPEG, EEKIVAUE TTAVTA JE Pia

TPITTAETA EVTOAWV :

Kivnthapa
TOV KIVNTAPA

21tnv £mAoyn motor emAéyoupe TTavta motor A ) motor i all motors kai
aTro@eUyoUE TNV €TTIAOY motor, eTTeIdr) YTTopEi va dnuioupyroel TTPoBAANATA OE
MEYAAQ TTpoypauMaTa.

Ztnv €mAoyn 10X00¢ Badoupe pia TP péXp! To 100 TToU Eival To avwTeEPo. Oa
BaAoupe 50.

21NV £mMAOYN EVEPYOTTOINONG KIVATAPA ETTIAEYOUHE TTAAI TOV KIVNT PO OTOV OTTOIO
AvVOQEPBNKAPE OTNV TTPWTN EVTOAN.

Av Ta KAvoupe 6Aa Ta TTapaTTdvw Kal TPECOUNE TO TTPOYPANKa Ba douue OTI o1 EAIKEG
TOU UBPOTTAAVOU TTEPICTPEPOVTAI.
ATTO TO TTAVEA EVTOAWV

"EAgyxog TTaipvouue TNV

opwpoc Tou . MoveMotor

evioAn Mepipeve kai opifoupe

sat motorA  direction to npog ouThv TNV koTeOBuvon

TINA TO 0,5 deuTepOAETITA.
GECE TV YU KIVITpa o m

EVEpYONOINoE TOV KvITpa motor A

0.5 |

—

A@OoU £xoupe KAvel TO TTPWTO Bripa, va kKadvoupe, dnAadr, Toug EANIKEG va yupifouv
TIPOXWPAME TTAPAKATW PE EVTOAEG yIa TNV KAIOT TOU UBPOTTAGVOU.

A6 10 TTaveN "EAgyxog emIAéyoupe TNV vTOAr Edv T6TE — AAAIWG Kal péoa TnG Ba
QwAidooupe Kai TNV evTOAn Edv... Tote.

ATTO 1o TTAveA evioAwv AAAeg EvToAég emmIAéyoupe Tnv evioAn Tilted n otoia
avTiAauBavetal TRV KAion Tou avTikelpévou. AvaAoya pe Tnv kKAion Tou udpoTtAdvou
Ba BaAoupe BIAPOPETIKEG TINEG OTNV 10XU TOU KIVNTAPA 1 TNV KaTEUBUVON
TTEPIOTPOPIG.



2710 TEAOG TO TTPOYPAUMA pag Ba gival KATTWG £T01 :

‘Orav oro

MoveMotor

ﬂpﬂ]’l,l{'}q T MoveMotor

sat motor A  direction to npogouthv Tnw koTelBuvon
Spwos mv wxn kenqmpa o= G

EVEpYONOINGE TOV KIVTipO  motor A

nepipsve (@B Szur=pérenra

En'u' tilted MNove 7 Swows

OpITE TV WXL KnTIpa o

! ] . | ]
sav. hilted woTw 7 IworE

GPWFE TV WXU KIVITpO O

sow tilted opioTepa 7 I mOvE

sat motor  direchion to npogautiv Tnv kaTeuBuvon
¥

GPNIE TV WXL KIVIT O O m

sow tilted fcfic T JwowE

sat motor  direchion to AvTioTpogn
¥

dmos v oyl kwvnqmpa o= G



A@ou doupe 611 6Aa Asitoupyouv OK Ba TTpooBsooupe atrd TIc EvioAég Wedo Tnv
evTOAr] AtrevepyoTtroinon Kivntipa kai eTTIAEyoulE TOV KIVITAPA TTOU
XPNOIUOTIOINCAUE WG TWPA.

H kataokeun Tou YSpoTtrAdvou (KAIK)



https://sainia.gr/images/Robotics/mathimata/_2022_2023/Robotics_1/ydroplano.pdf

